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Annexe 2 
 
SADT - DIAGRAMME A-0 
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Annexe 3 
 
DIAGRAMME A3 
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DIAGRAMME A33 

PesanteurObstacles

A33

Recevoir,
isoler,
libérer

les charges
A331

Cabine
+ portes

Energie
mécanique

câble

Transmettre
l'action du

câble
A333

Ancrages
câble Contrôler

une chute
éventuelle

A334

Parachute
E

Charge "reçue"
déplacée et contrôlée

Infos de
surcharge

O

Infos
portes

R

R

R

R

B

B

R

Charge

Bruits = B

Réglages positions,
temporisations,... = ROrdres PC = O

Energie
électrique = E

position
cabine

infos
parachute

Rails + cabine

Guider les charges
en translation

A332

E

Capteurs portes

Acquérir :
- position portes
- présence obstacles

A335

Capteurs cabine

Acquérir :
- position cabine
- poids charge

A336

 



 4

Annexe 4 

 

Parachute à prise 
instantanée 



 

 
Tournez la page S.V.P. 

5

Annexe 5 
Limiteur de vitesse 
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Annexe 6 
parachute 

 
Liaisons : 
 Liaison pivot d’axe ( , )A z  entre 1 et 2. 
 Liaison pivot d’axe ( , )B z  entre 1 et 4. 
 Liaison pivot d’axe ( , )C z  entre 3 et 4. 
 Liaison pivot d’axe ( , )D z  entre 2 et 3. 
 Liaison pivot d’axe ( , )E z  entre 3 et le galet. 
 Les contacts galet / 0 et galet / 4 existeront lors du blocage de la cabine. 
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Annexe 7 
 
Un logiciel de simulation nous a permis de tracer la position angulaire du balancier par rapport au 
bâti. 
( ( )θ  en fonction du temps pour une vitesse angulaire de la came par rapport au bâti de 1 tour / s). 
 

 
 
 
 
 

 
 

galet cameF →
 en newton 

représenté par un trait fin : 

 
ˆ/poulie batiω  en tour / seconde 

représenté par un trait fort : 
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