
 
DOCUMENT DAM1 

Schéma cinématique plan de l’ensemble poulies-tendeur 

 
 

Remarque : Dans cette figure, la direction 2Z de la poulie S2 est confondue avec la direction 0Z .
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DOCUMENT DAM2 

 
Graphe de structure de l’ensemble poulies-tendeur 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Figures planes correspondantes (figures de calcul) 
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DOCUMENT  DAM3  
Enroulement du câble-lanceur  
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DOCUMENT DAM4   
Frein hydraulique multi-disques 

 
 

 



 

 
 

DOCUMENT DAM5 
Cannelures 

 



 

DOCUMENT DAM6 
Roulement rigide à une rangée de billes à contact radial 

 

 



 

DOCUMENT DAM7 
Nomenclature 

 
     
     
     
     
     
     
20 12 Vis H M 10-25 NF E 25-112  
19 2 Chapeau EN-GJS-400-15  
18 1 Arbre intermédiaire 35 Cr Mo 4  
17 4 Clavette parallèle forme A NF E 27-656 2 par roue à 

120° 
16 8 Vis H M 10-25 NF E 25-112  
15 1 Carter inférieur EN-GJS-400-15  
14 1 Pignon cylindrique à dentures 

droites B 
35 Cr Mo 4  

13 6 Vis H M 12-25 NF E 25-112  
12 1 Entretoise (cale de réglage) S235  
11 1 Rondelle d’appui  NF E 25-514 Série épaisse 
10 1 Vis H M 12-25 NF E 25-112  
9 1 Entretoise  S235  
8 1 Pignon conique à denture droite A 35 Cr Mo 4 Claveté 
7 1 Arbre moteur 42 Cr Mo 4  
6 1 Roue conique à denture droite B 35 Cr Mo 4  
5 2 Roulement à rouleaux coniques  NF E 22-330  
4 2 Chapeau EN-GJS-400-15  
3 1 Joint plat NF E 27-432  
2 1 Bouchon de remplissage NF E 27-432  
1 1 Carter supérieur  EN-GJS-400-15  
Repère Nombre Nom Matière Observations 
 
 
 




